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1 Ansatz unter Nichtbeachtung der Tragermasse
Darstellung des Belastungsfalls (Bild 1).
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Bild 1. Schwingender Tréger auf zwei Stiitzen
Aus den bekannten Formeln zur Biegelinie folgt fur
G 13
X= ser (1)
G-13s 452
Y= TeE11 (1 - ﬁ) )
Das betrachtete Massenelement an der Stelle s ist
dm =q-ds 3

Aussage:

In den Gleichungen fir x und y findet die Tragermasse keine Berticksichtigung. Sind Trager von geringer Lange
vorhanden, so ist dies in Betrachtung auf den Rechenaufwand und der geringen Fehlergréfie empfehlenswert.

Einsetzen von x in die Gleichung von y
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Fur die Schwingung an der Stelle s folgt
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Der Arbeitsanteil des Massenteils ist
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Durch Integration ergibt sich der Arbeitsanteil des Trégers
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Damit ergibt sich flr die DGL
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%2 (m + ng) = c(a? — x?) (16)
2 Ansatz unter Beachtung der Tragermasse
Darstellung des Belastungsfalls (Bild 2).
» .
Bild 2. Schwingender Tréger auf zwei Stiitzen unter Beachtung der Tragermasse
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Fur die DGL ergibt sich
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