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1 Versuchsanordnung
Ein Drehkérper ist dreifach aufgehangt (Bild 1).
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Riickstellkraft

Bild 1. Schwingungssystem

2 Ruckstellmoment

Das Riickstellmoment fiir einen Faden ist
Md =§-sin<p T

Damit ergibt sich das Gesamtmoment
Md = G- sing - r.

Fur Kleine Winkel gilt
r-y=1-0q.

Damit ergibt sich
Md=G: T 9p-r=—Id P

3 Die DGL
Es folgt durch Umstellung
. T’2
Y-ld+y-G —=0
und daraus die gesuchte DGL
v G r?
1!) + E * T " llJ = 0.
Die Winkelgeschwindigkeit bestimmt sich aus der Formel
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Die Schwingzeit aus der Formel

T=2 [&
T G
4 Anwendungsbeispiel

Wie verhdlt sich die Winkelgeschwindigkeit in Abhé&ngigkeit von der Fadenlénge?
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A B c D E F G H J K L

1| G= 10 kg I [m] o[s"]

2 Id= 5 kgm® 1,0 0,70710678 . o
3| - 05 mg 12| 0 64549722 Winkelgeschwindigkeit
4 | 14 05076143 0,75

5 | 1,6 0,55901699 07

6 | 1,8 052704628 065

7 | 2,0 0.5 06

8 | 2,2 047673129 e

9 | 2,4 0,45643546 l,

10| 26 043852901 s 03

11 | 2.8 042257713 0.45

12 | 3.0 0.40824829 0,4

13 | 3,2 0,39528471 0,35

14 | 3.4 0,38348249 03

15 3.6 0372678 1.0 15 2,0 2,5 3,0 3,5 4.0
16 | 3,8 0,36273813 Fadenlange [m]
17 | 4,0 0,35355339

Bild 2. Winkelgeschwindigkeit in Abhangigkeit von der Fadenlange
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