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Dieses Verfahren wird in der Praxis dazu verwandt, das Trägheitsmoment Id eines Drehkörpers zu bestimmen. 

Der Vorteil liegt darin, dass lediglich die Massen m1, der Radius r1 und die Schwingungsdauer T und T1 bekannt 

sein müssen. 
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1 Versuchsanordnung 

Auf dem Drehkörper, dessen Trägheitsmoment Id bestimmt werden soll, werden zwei gleichgroße Massen m1 im 

Abstand r1 zum Mittelpunkt angebracht  (Bild 1). 

 

Bild 1. Schwingungssystem 

Die Schwingungsdauer des Systems ohne aufgesetzte Massen beträgt 

T = 2π√
l∙Id

G∙Ip
. (1) 

Die Schwingungsdauer des Systems mit aufgesetzten Massen, unter Berücksichtigung des Steinerschen Satzes, 

beträgt 
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2)
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2 Bestimmung von Id 

Dann ergibt sich durch Gleichsetzung 
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Durch Multiplikation mit  
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3 Zweite Ansatzmöglichkeit 

Eine zweite Ansatzmöglichkeit ergibt sich durch die umgekehrte Gleichsetzung 
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4 Anwendungsbeispiel 

Wie verändert sich das Trägheitsmoment mit der Veränderung von T1.  

Die berechneten Werte sollen in einem Liniendiagramm dargestellt werden. 

 

Bild 2. Veränderung des Trägheitsmoments in Abhängigkeit von der Schwingdauer T1 


